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Gondolatébresztő: 

Annak érdekében, hogy a mobilrobot el tudja végezni meghatározott feladatát, folyamatosan 

vizsgálnia kell a munkakörnyezetét. Ezért számos érzékelőt helyeznek a robotra, és az ezekből 

érkezett jelek alapján következtet a vezérlő program a megjelenő akadályokra és a szabad 

területekre. A kapott szenzorinformációból határozza meg a robot nemcsak a saját helyzetét, 

hanem azt is, hogy a cél irányába milyen úton próbáljon eljutni. Az érzékelők között kitüntetett 

szerepe van a kameráknak, melyek képeiből a robot környezetét folyamatosan fel lehet térképezni. 

A Neumann János Informatikai Karon több mint tizenöt éve foglalkozunk gépi látással és 

mobilrobotok navigációjával. Az előadáson bemutatásra kerülnek az elkészített mobil 

robotrendszerek. Kiemelten jelenik meg a több projektben is alkalmazott körbelátó rendszer, 

amely adott pillanatban a robot teljes 360 fokos környezetéről ad információt. Bemutatásra kerül, 

hogy miként tudjuk Greguss professzor Úr körbelátó PAL optikájának egyszerű modelljét 

elkészíteni otthon. 
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   Minden érdeklődőt szeretettel 

   várnak a szervezők! 


