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Gondolatebreszto:

Annak érdekében, hogy a mobilrobot el tudja végezni meghatdrozott feladatat, folyamatosan
vizsgalnia kell a munkakornyezetét. Ezért szamos érzékelot helyeznek a robotra, és az ezekbol
erkezett jelek alapjan kovetkeztet a vezérlo program a megjelend akadadlyokra és a szabad
teriiletekre. A kapott szenzorinformdaciobol hatarozza meg a robot nemcsak a sajat helyzetét,
hanem azt is, hogy a cél iranydaba milyen uton probaljon eljutni. Az érzékelok kozott kitiintetett
szerepe van a kameraknak, melyek képeibol a robot kornyezetét folyamatosan fel lehet térképezni.
A Neumann Janos Informatikai Karon tobb mint tizenot éve foglalkozunk gépi latdssal és
mobilrobotok navigaciojaval. Az eléadason bemutatasra keriilnek az elkészitett mobil
robotrendszerek. Kiemelten jelenik meg a tobb projektben is alkalmazott kérbeladto rendszer,
amely adott pillanatban a robot teljes 360 fokos kornyezetérdl ad informaciot. Bemutatdsra keriil,
hogy miként tudjuk Greguss professzor Ur kérbeldté PAL optikdjanak egyszerii modelljét
elkésziteni otthon.
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